MATHS

Dans ce tuto, je vais t'aider a coder un programme permettant de déterminer I'équation réduite d’'une droite non

verticale a partir des coordonnées de 2 points.

Commencons par des petits rappels de maths !

On se donne 2 points : A de coordonnées (x4,v,) et B
de coordonnées (xg, yg) avec x, différent de xg.

L’équation réduite de la droite (AB) est de la forme
y =mx + pavec:

_Ya— VB
XA — X

P=Ya—MmXXxy

Q) G

Voici ce que donne notre futur programme en langage 1. Onentre les coordonnées de A.
naturel : 2. Puiscelles de B.
3. On calcule m.
4. Puis on calcule p.
5. Enfin, on affiche I’équation réduite de la
droite.
Appuie sur PRGM et va dans le menu NOUVEAU et NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP n
appuie sur ENTRER :
dessin C i PROGRAMME
essin précé Nom=

Entre le nom du programme: EQNDTE. Valide par
ENTRER :

verr A 1 E Wn q
[ alpha ] [ 2nde ] trig 9
10% N angle D e ! T E
[ log ] [ 4 ] 4 trig

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD HP I:I

PROGRAM: EQNDTE
i
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précéd

Tu peux maintenant commencer a taper ton
programme, chaque ligne de code commencgant par 2
points.

Pour demander une valeur a l'utilisateur, tu utilises la
commande PROMPT, disponible en tapant PRGM puis,
dans le menu E/S (pour Entrée/Sortie), en position 2. Tu
vas maintenant nommer les coordonnées de A par 2
lettres de stockage, par exemple | et J, en tapant
PROMPT I virgule J a I'aide de la virgule située au-dessus
de la touche 7 :

dessm C verr A
alpha

e if?:naﬁii

HORHAL FLOTT AUTO REEL RAD HF I:I

PROGRAM: EQNDTE
:Promet I.,J
H |

En nommant les coordonnées de B: K et L, tu obtiens
donc I'écran ci-contre :

i L2
dessin C —  wverr A
prgm 2 alpha
{ K EE J werr A } L
{ [ y ] alpha )

NORHMAL FLOTT AUTOD REEL RAD HMP n

PROGRAM: EQGNDTE
:Promet I.,J
:Prompt K.,L

H |
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précéd

A présent, on effectue le calcul de
dans la variable M :

m et on le stocke

{ K wverr A EE Jd ] )
( ] ’alpha‘ ] NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MF 1
]
PROGRAM: EQNDTE
verrA 1 L3 Loe M :Prompt I,J
alpha ) ) - :Prompt K.L
. 4 ’ 4 .  (J-LI/(I-K)>M
e M { K verrA v I |
EBEEEENES
1 W verr A { K } L
B ENIEE
rappel X wverrA e M précéd
[sto—b] [alpha] [ —_— ] [en‘trer]
A présent, on effectue le calcul de p et on le stocke dans
la variable P, de la méme facon : NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP n
verr A EE Jd o] W overr A PROGRAM: EQNDTE
b .- . - \ :Prompt I.J
alpha ; — alpha :Prompt K.L
‘ 4 4 s ' : (J-LI/(I-K)>M
e M [ R verr A vy | tJ-MxI-»P
- b4 alpha x2 -
Vi P ..
rappel X précéd
sto— 8 entrer
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Enfin, on affiche le résultat, a I'aide de la commande
DISP (pour DISPLAY), dans le méme menu que PROMPT,

eéme

en 37" position. Il te suffit donc de taper DISP M virgule
P:
. L3 a
dessin C verr A
prgm 3 alpha
Vi P
-] M EE J werrA —
- [ ; ] alpha 8

NORMAL FLOTT AUTOD REEL RAD HMP

PROGRAM: EGNDTE
:Promet I.J
:Promet K.,L
:(J-L)s(I-K)>M
tJ-MxI-»>P

:Dise M,PH

HORHMAL FLOTT AUTO REEL RAD HMP I:I
A présent, appuie sur 2"°® QUITTER et lance ton
programme en tapant sur PRGM puis EQNDTE dans le promEQNDTE
menu EXéC :
I=71
. . L1 Y
guitter dessin C
[Enda] [mode] [prgm] 1
précéd
Entre les coordonnées de A, par exemple 0 et 1, puis
celles de B, par exemple 1 et 3.
NORHAL FLOTT AUTO REEL RAD HP I:I
catalog . L1 Y .
) précéd ~——— préoéd PromEQNDTE
0 entrer 1 entrer I=70
", r v e, s r J=?1
L1 Y L3 a =
—— précéd —— précéd K=71
1 3 L="73
entrer entrer 2
1
L’équation de la droite (AB) est donc : . .......................................... Falt

y=2x +1

Simple et efficace !
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